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Abstract . 

The invention relates to an electronic safety detector ensuring the immediate tripping of the chain brake of a 
chain saw as soon as it comes into accidental contact with the user. It is characterised in that it comprises an 
electromagnet 10 with a retracting shaft 14 allowing the tripping of the chain brake controlled by an electronic 
circuit 16 detecting the infinitesimal flow of current between the tubular metal handle 1 insulated from the 
chain saw unit 3 and the chain 8 through the body of the user, the whole assembly being supplied by the 
magnetic flywheel of the chain saw, the current being rectified and stabilised by the electronic system 1 5. 
The tripping of the chain brake may take place directly by means of the shaft of the electromagnet or by 
mechanical assistance using the driving force of the machine. Application to safety in forestry and 
undergrowth clearance equipment. 
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invention se rapporte a un detecteur etectronique de 
fcurite assurant le declenchement immediat du frein de 
chalhe d'une tronconneuse das son contact accidental avec 
I'utilisateur. 

II est caractense en ce quU comprend un electro-aimant 10 
a retraction d'axe 14 permettant le declenchement du frein de 
chaTne pilote par un circuit electronique 16 deceiant llnfime 
passage de courant antra la poignee tubulaire metalHque 1 
isolee du bloc tronconneuse 3 et la chaTne 8 par llntermediaire 
du corps de I'utifisateur, I'ensemble etant aiimente par !e volant 
magnetique de la tronconneuse, le courant etant redresse et 
stabilise par le systems Electronique 1& 

Le declenchement du frein de chalhe peut se faire directe- 
ment par Paxe de I'glectro-aimant ou par une assistance meca- 
nique utiRsant la force motrice de la machine. 

Application a la security dans le materiel forester et de 
d6broussaiHag& 
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Concern*nt le brevet n° 8p 203^8 du 20 decenbre 1985, 
!• experience a prouvt qu'il eta it ni'.cessaire d'ajouter une 
assistance mecanique asservie par le detecteur electronique 
de contact et pilot ee par 1 1 electro-aimant , afin de pallier 
au minque de puissance du generateur d 1 electricite de la tron- 
Qonneuse. 

En effet, l'axe 14 de i ■ electro-aimant 10 n'a pas la force 
de se retractcr.L 'assistance mecanique utilise la force mo- 
trice de la tronconneuse. 

Zlle sera bi en comprise a l'aide de la description faite 
ci-epres : 

- fig. 1 : exempie d'assistance mecsnique, 

- fig. 2 : vue du principe de l 1 assistance mecanique, 

- fig. 3 : exempie du schema electronique. - 

Le cournnt produit par le generateur d* electricite de 
Is trongonneuse varie selon la vitesse de rotation du moteur, 
de ce fait un regulateur de tension peraet de maintenir cons- 
tant le courant avant sa stabilisation par l f ensemble 15 de la 
fig^ 5 et arrivant en 17. 

Le corps de 1 'utilisateur servant d' intermedia ire, eh cas 
de contact avec la chaine 8, permet le passage de courant de la 
ch ine 8 a la poignce 1 ou 4ou inverseroent. 

Le passage du courant est detecte par le systeme electro- 
nique qui declenche electro-aimant a axe mobile. 

Par exempie I'axe 14 pousse une patte 24, elle est libre 
dans sa course A-3 et naintenue a sa place A par un ressort de 
rappel 2^qui lui assure egalement sa remise en place A apres 
declenchement du frein entre deux passages du/des doigt(s) 26* 

A 1' emplacement B elle est prise en charge par le doigt 
26 en rotation et violemment lancee en C. 

Un axe 28 solidaire de cette patte coulisse dans la gorge 
30 du prolQngement 29 de la butee 6. 

En position 31 (correspondant a la position B a l'autre 
extremite de la patte) l'axe 28 vient tirer le prolongement 29* 
declenchnnt ainsi le frein de chaine. 

Urxe autre solution consist e a utiliser, a la place de la 
patte 24, deux pattes 27 et 33 articulees sur leur axe commun 
35. 
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Lors du declenchen:ent, a partir de la oosition 8 de la 
patte 27, un ergot entre en contact avec la patte 53 qui 
tire If butee 6* 

Un ressort de rappel 36 ramene la patte 27 en sa position 
initiale A. 

La Vitesse de rotation d'une trongonneuse a plein regime 
est d'eriviron 10 000 tours/minute, ceci necessite une demulti- 
plication pour la vitesse de rotation du/des doigt(s) 26. 

L'axe sur lequel est fixe le(s) doigt(s) 26 est entraine 
directement ou apres demultiplication par le vilebrequin du 
moteur ou par le tambour d' eiabrayage, ce qui n'autorise le 
declenchement du frein de chaine lors de la detection que si 
la cbaine est en action, elle-mSiae etant entrainee par le tam- 
bour d'embrayage. 

Le rearmement de la machine' s'effectue comme pour les 
machines actuelles (non pourvues de cette invention) par action 
sur la poignee 5, le ressort 32 repbussant la but6e 6. 

Un interrupteur marche-arrgt laisse a l'utilisateur la pos- 
sibility d f annuler le detect eur electronique de contact (pour 
l f utilisation de la machine par temps de pluie) provoquant l'al- 
lumage d'un voyant rappelant a 1 'utilis^teur qu'il n'est pas . 
protege. 
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1. Detecteur electronique de contact caractferise en ce 
que le declenchement du frein de securite est assure par une 

•assistance mecanique utilisant l a force motrice de la machine 
et pilotee par 1 • electro-aimant 10,lui-meme etant asservi par 
le systeme de detection electronique de contact. 

2. Detecteur electronique de contact, selon la revendica- 
tion 1, csracterise en ce que c'est la difference de notentiel 
ou l'infime passage de courant circulant entre la partie dan- 
gereuse de 1'appareil (par exemple la chaine 8) par le corps 
de l'utilisateur et la partie en contact permanent avec le 
corps de l'utilisateur ou 1 • inverse ( par exemple la poignee 
tubulaire 1 et/ou la poignee arriere 4), qui sert de point de 
repere au systeme electronique pour le declenchement de la ' 
securite. 

3. Detecteur electronique de contact selon les revendica- 
tions 1 et 2, car. ctarise en ce que l'axe 14 pcusse une patte 
24, elle est libre dans sa course A-B, maintenue a sa place A 
de repos par un ressort de rappel. 25 'qui' lui; assure egalement 
sa reaise en place A apres declenchement du frein, entre deux 
passages du/des doigts 26. 

A 1' emplacement B la patte 24 est prise en charge par le 
doigt 26 en rotation et violemment lancee en C. 

Un axe 28, solidaire de cette patte, coulisse dans la 
gorge 30 du prolongement 29 de la butee 6. 

En position 3*1 (correspondent a la position fi de 1' autre 
extremit* de la patte) l'axe 28 vient tirer le prolongement 29 
de la butee 6. 

4. Detecteur electronique de contact selon 1' ensemble des 
revendications 1 a 3, caracterise en ce que l'axe sur lequel 
est fixe le(s) doigt (s) 26 est entraine directement ou apres 
demultiplication par le vilebrequin du moteur ou^par le tam- 
bour d'embrayage, n'autorisant le declenchement du frein de 
chaine que si la chaine est en action, elle-m§me etant entral- 
nee par le tambour d'embrayage. 
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5. Dfctecteur electrcniQue de contact selon l 1 ensemble 
des revendications 1 a 4, characterise en ce qu'un interrupteur 
marche-arrSt laisse a I'utilisateur la possibility d'annuler- 
le detecteur electronique de contact, provoquant l'allumage 
d'un voyant rappelant a I'utilisateur qu'il n'est pas proteg£. 



